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1 Vektorräume

Definition Erklärung Bemerkungen

unitär / euklidisch Es gibt ein Skalarprodukt. Man kann Abstände und Winkel messen.

cos^(a, b) =
〈a, b〉
‖a‖ · ‖b‖

2 Matrizen

Definition Erklärung Bemerkungen

hermitesch / symmetrisch AT = A diagonalisierbar

unitär / orthogonal A−1 = (A)T

normal A(A)T = (A)TA Jede selbstadjungierte oder hermitesche oder unitäre
Matrix ist normal.

selbstadjungiert A = (A)T

3 Endomorphismen

Definition Erklärung Bemerkungen

selbstadjungiert 〈f(v), w〉 = 〈v, f(w)〉 ⇔ A symmetrisch

unitär / orthogonal 〈v, w〉 = 〈f(v), f(w)〉
normal 〈(f ◦ fadj)(v), w〉 = 〈(fadj ◦ f)(v), w〉
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